YB1000 Serisi Kullanma Kilavuzu

1. Onsoz

YB1000 serisi ylksek performansli invertori sectiginiz icin tesekkir ederiz. Bu dokiiman son
kullaniciya teslim edilmeli ve Urinin kullanim 6mri boyunca saklanmalidir. Herhangi bir konuda

sorulariniz olursa bizimle irtibata gegebilirsiniz.

2. Etiket Bilgileri

MODEL: 1000-00R7G2
INPUT:1PH 220V 50Hz/60Hz
OUTPUT:3PH 220V 4.2A

FREQ RANGE: 0.1-400Hz 0.75kW

L € €

1105080001-3051
Made in China

MODEL: YB1000 - 00R7G2

i

Besleme Gerilimi:
2: 1 Faz AC220V Giris

invertdr Kapasitesi:

O00R7G: 0.75kW

Model:
YB1000 Serisi
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Not: Birimler mm cinsindendir. DIN(35mm) raya takilabilir.
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4. Tus Takimi Kullanimi

RUN/FWD/REV/STOP:
Durum gosterge lambalari

Gosterge Alan:
Set frekansi, ¢ikis frekansi, akim, ve parametreler gosterilir

Arttirma/Azaltma
Butonlari

RUN
FWD
REV

gezinme veya farkl
I Fit?éerleri géstermek
icin kisa siire basin.

\ S

STOP

Kaydirma/Giris/Ekran
degistirme butonu:

Basamaklar arasinda

Dahili POT:
Referans dahili tus
takimina ayarlanmis
ise set frekansini
avarlar

Degistirilen
parametreleri
kaydetmek icin uzun

slire basin

RUN/STOP butonu Programlama / Hata reset butonu:

Parametre menisiine girmek icin
kisa slre hata resetlemek icin 2
saniye boyunca basin




5. Ozellikler

Ozellik

L1000

Nominal Gerilim

1-3 Faz AC 220V 50/60Hz

Besleme Gerilimi | ve Frekans
Gerilim Araligi 220V:170-240V
Gerilim Araligi 220V:0-220V

Cikis

Frekans Aralig

0.10-400.00Hz

Kontrol Metodu

V/F Kontrol, Acik ¢evrim vektér kontrol

Gostergeler

Calisma durumu, Alarm tanimi, interaktif ydnlendirme:
Frekans set degeri, ¢ikis frekansi/akimi, DC bara gerilimi,
Gnite sicakhg

Kontrol Ozellikleri

Cikis Frekans
Arahg

0.10-400.00Hz

Frekans Ayar
Cozunurlaga

Dijital Giris:0.1Hz
Analog giris: Maksimum ¢ikis frekansinin % 0.1'i

Cikis Frekans
Dogrulugu

0.1Hz

V/F Kontrol

Farkli yik durumlari icin farkli V/F egrileri set edilebilir

Tork Kontrol

Otomatik tork arttirma: Yik kosullarina bagh olarak
otomatik tork arttirma saglanir

Manuel tork arttirma: % 0.0 ile % 20.0 arasinda
ayarlanabilir

Cok Fonksiyonlu
Giris Terminali

4 adet ¢ok fonksiyonlu giris:
15 adet ¢oklu hiz secimi, 4 adet rampa secimi,
yukari/asagi fonksiyonu, acil stop ve diger fonksiyonlar

Cok Fonksiyonlu

1 adet ¢ok fonksiyonlu gikis:

Diger
Fonksiyonlar

Cikis Terminali Calisiyor, ariza, sayici ve diger fonksiyonlar
Hizlanma ve

Yavaslama 0-999.9 saniye arasinda ayarlanabilir
Ayarlari

PID Kontrol Dahili PID kontrolor

RS 485 Dahili Modbus portu

Frekans Ayari

Analog giris: 0-10V, 4-20mA
Dijital giris: Tus takimi Gizerinden veya RS485 portu ile
Not: J2 jumper ile gerilim veya akim girisi secilebilir

Coklu Hiz 4 adet ¢ok fonksiyonlu giris ile 15 farkh hiz segilebilir
AVR Dahili otomatik gerilim regiilatori
Sayici Dahili 2 adet sayici
Asiri YUk %150 60 saniye(Sabit Moment)
Koruma Asiri Gerilim Koruma degeri ayarlanabilir
Fonksiyonlari Dusuk Gerilim Koruma degeri ayarlanabilir

Diger Korumalar

Kisa devre, asiri akim, parametre kilidi

Calisma Sicaklig -10ile 40C
I Rutubeti | En fazla %95 (Yog

Cevresel Kosullar E:Il?rr:a Wber 1803::] %95 (Yogusmasiz)
Vibrasyon En fazla 0.5G
Sogutma Cebri sogutma

Y

ap! IP Sinifi IP20
Kurulum Duvara veya DIN raya montaj




6. Kablolama

Not:Tek faz besleme baglandiginda terminal L1 ve L2yi kullaniniz
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Not: AVI terminali kullanim sekli J2 ile belirlenir (Akim-Gerilim)



7. Parametreler

g | 3
5 3 Adi Ayar Araligi | Cozanarlik | 2>
s g Ayari
S @
PO0O Ana izleme parametresi se¢imi 0-32 1 1
P0O01 Set frekansi Yazilamaz --- ---
P002 Cikis frekansi Yazilamaz --- ---
P0O03 Cikis akimi Yazilamaz --- ---
P0O04 Motor hizi Yazilamaz --- ---
:_7‘- P0O05 DC Bara gerilimi Yazilamaz | --- --
(BD P0O06 Unite sicakhgi Yazilamaz --- ---
o P0O07 PID Yazilamaz --- ---
o P0O10 Hata kaydi 1 Yazilamaz --- ---
?D PO11 Hata kaydi 2 Yazilamaz --- ---
F?.; P012 Hata kaydi 3 Yazilamaz --- ---
8 | Po13 Hata kaydi 4 Yazilamaz | --- -
P014 Son hata aninda set frekansi Yazilamaz --- ---
P0O15 Son hata aninda cikis frekansi Yazilamaz --- ---
PO16 Son hata aninda gikis akimi Yazilamaz - -
PO17 Son hata aninda ¢ikis gerilimi Yazilamaz - -
P0O18 Son hata aninda DC Bara gerilimi Yazilamaz - -
P100 Dijital frekans set 0.00-maksimum frekans
. 0.1 0.0
degeri
P101 Frekans referans 0: Dijital frekans ayari (P100)
se¢imi 1: Analog gerilim (0—10VDC)
2: Analog akim(0—20mADC) 1 3
3: Dahili POT
4: Yukari/Asagi
5: RS485
P102 Kontrol yeri se¢imi 0: Tus takimi 1: Terminal
1 0
2: Haberlesme
P103 Stop butonu kilidi 0: Kilit pasif  1: Kilit aktif 1 1
P104 Yon kilidi 0: Aktif 1: Pasif 1 1
» P105 Maksimum frekans Minimum frekans - 400.00Hz 0.1 50.0
f3° P106 Minimum frekans 0.00-Maksimum frekans 0.1 0.00
© | P107 Hizlanma siresi 1 0-999.9s 0.1 Modele
§' P108 Yavaglama siiresi 1 0-999.9s 0.1 bagl
& | P109 V/F Maksimum gerilim | V/F Orta gerilim-500V 0.1
'§' P110 V/F Maksimum frekans | V/F Orta frekans-Maksimum 01 50.00
Ty frekans
- P111 V/F orta gerilim V/F Minimum gsrilim- V/F 01 Degisir
Maksimum gerilim
P112 V/F orta frekans V/F Mlnlmum frekans- V/F 001 | 250
Maksimum frekans
P113 V/F minimum gerilim 0- V/F Orta gerilim 0.1 15.0
P114 V/F minimum frekans 0- V/F Orta frekans 0.1 1.25
P115 Anahtarlama frekansi 1.0 KHz-15.0 KHz 0.1 Degisir
P116 Otomatik AF Rezerve
. 1 0
diizenleme
P117 Fabrika ayarlarina alma | 8: Fabrika ayarlarina al 1 0
P118 Parametre kilidi 0: Pasif  1: Aktif 1 0
P200 Kalkis modu 0: Normal kalkis
. 1 0
1: Donen motoru yakalama




12: Coklu hiz 4

P201 Durus modu 0: Rampali durus 1: Serbest durus 1 0
P202 Kalkis frekansi 0.10-10.00 Hz 0.01 |05
P203 Durus frekansi 0.10-10.00 Hz 0.01 |05
P204 Kalkis DC fren akimi 0-%150(Motor nominal akimi) %1 %100
P205 Kalkis DC fren siresi 0-25.0 Saniye 0.1 0
P206 Durus DC fren akimi 0-%150(Motor nominal akimi) %1 %100
P207 Durus DC fren siiresi 0-25.0 Saniye 0.1 0
P208 Tork arttirma 0-%20 1 %0
o P209 Nominal motor gerilimi | 0-500.0V 0.1 Degisir
(3‘, P210 Nominal motor akimi 0-motor akimi 0.1 Degisir
py P211 Motor yiikslz akimi 0-%100 01 %40
2 orani
E- P212 Motor nominal hizi 0-6000 d/dk 1 1420
g_ P213 Motor kutup sayisi 0-20 2 4
Q .
= P214 Motor nominal 0-10.00Hz 01 550
kaymasi
P215 Motor nominal 0-400.00Hz 01 50.00
frekansi
P216 Stator direnci 0-100Q 0.1 0
P217 Rotor direnci 0-100Q 0.1 0
P218 Rotor 6z endiiktans 0-1.000H 0.1 0
P219 Rotor karsilikli 0-1.000H
. 0.1 0
endiktans
P300 AVI minimum gerilim 0- AVI maksimum gerilim 0.1 0
P301 AVI maksimum gerilim | AVI minimum gerilim-10V 0.1 10.0
P302 AVI gerilim filtre stiresi | 0-25.0 saniye 0.1 1.0
P303 AVI minimum akim 0- AVI maksimum akim 0.1 4.0
P304 AVI maksimum akim AVI minimum akim-20mA 0.1 20.0
P305 AVI akim filtre siresi 0-25.0 saniye 0.1 2.5
P306 Rezerve
P307 Rezerve
P310 Minimum analog 0-600 0.1 0.00
frekansi
o | P311 Minimum analog yonu | 0/1 1 0
2 | p312 Maksimum analog 0-600 0.1 |50.00
Py frekansi
“E: P313 Maksimum analog 0/1 1 0
g yon
% P314 Analog giris tersleme 0/1 1 0
g' P315 FWD Terminali 0: Pasif 1 6
937 1:Jog
= 2: Jog ileri
P316 | REV Terminali 3: Jog geri 1 7
4: |leri/geri
5:Run
6: ileri
P317 S1 giris terminali 7: Geri 1 18
8: Stop
9: Coklu hiz1
P318 S2 giris terminali 10: Coklu hiz 2 1 9
11: Coklu hiz 3




uejuoAisyuoy Snjid / S

P319

Rezerve

P320

Rezerve

P321

Rezerve

P322

Rezerve

13: Hiz/Yav Terminal 1
14: Hiz/Yav Terminal 2
15: Hizlan

16: Yavasla

17: Acil stop

18: Reset

19: PID Calis

20: PLC calis

21: Zamanlayici 1 ¢ahs
22: Zamanlayici 2 ¢alis
23: Sayici sayma sinyali
24: Sayici reset sinyali

25: Hafizayi sil

26: Sarma uygulamasi calistir

uejuohisyuoy Snjid / S

P323

Rezerve

P324

Rezerve

P325

Alarm ¢ikis terminali

0: Pasif

1: Calisiyor

2: Frekansa ulasildi
3: Alarm

4: Sifir hiz

5: Frekans 1’e ulasildi
6: Frekans 2’ye ulasildi
7: Hizlaniyor

8: Yavasliyor

9: Dislik gerilim

10: Zamanlayici 1 doldu
11: Zamanlayici 2 doldu
12: Faz tamamlandi

13: islev tamamlandi
14: PID c¢ikisi maksimum
15: PID ¢ikisi minimum
16: Sensor kopuk

17: Asiri yuk

18: Asiri tork

26: Sarma islemi bitti
27: Sayici doldu

28: Sayici ara deger doldu

29: Sabit gerilim

P326

Rezerve

P327

Rezerve

0: Cikis frekansi

: Cikis akimi

: DC bara gerilimi

3: AC gerilim

4: Pals gikisi, 1 pals/Hz
5: Pals ¢ikisi, 2 pals/Hz
6: Pals ¢ikisi, 3 pals/Hz
7: Pals gikisi, 6 pals/Hz

N =
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P400

Jog frekansi

0.0- Maksimum frekans

0.1

5.0

P401

Hizlanma siiresi 2

0-999.9 saniye

0.1s

10.0

P402

Yavaslama siiresi 2

0-999.9 saniye

0.1s

10.0

P403

Hizlanma sliresi 3

0-999.9 saniye

0.1s

10.0

P404

Yavaslama siiresi 3

0-999.9 saniye

0.1s

10.0

P405

Hizlanma siresi 4(Jog)

0-999.9 saniye

0.1s

10.0

P406

Yavaslama siresi 4(Jog)

0-999.9 saniye

0.1s

10.0

P407

Sayici set degeri

0-9999

100

P408

Sayici ara set degeri

0-9999

50

P409

Kalkis torku limiti

0-%200

%1

%150




P410 Nominal hiz tork limiti | 0-%200 %1 %100
P411 Yavaslamada asiri 0/1 1 1
gerilim engelleme
P412 AVR 0-2 1 1
P413 Oto enerji tasarrufu 0-%100 %1 00
P414 DC Fren gerilimi Model’e gbre degisir 0.1 Degisir
P415 Fren orani %40-%100 1 %50
P416 Enerji kesintisinde 0-1
1 0
tekrar baslama
P417 Eneriji kesinti stresi 0-10s 1 5.0s
P418 Flank akim limiti 0-%200 1 10
P419 Flank siresi 0-10s 1 10
P420 Otomatik tekrar 0-5 1 0
S baslama adedi
"i P421 Otomatik tekrar 0-100
5 baslama bekleme 2 2
°.,’., suresi
,% P422 Asiri tork aksiyonu 0-3 1 0
%- P423 fﬁm t9rk algilama 0-%200 1 00
5 Uzeyi
2 | Pd24 Asiri tork algilama 0-20.0 saniye
h sijsresi ° ! 0.1 00
P425 Hedef frekans 1 0.00-maksimum frekans 0.1 100
P426 Hedef frekans 2 0.00-maksimum frekans 0.1 5.0
P427 Zamanlayici 1 siire 0-10.0 saniye 0.1 0
P428 Zamanlayici 2 siire 0-100 saniye 1 0
P429 S?b|t .hlzda tork limiti 0.00-2.00 01 05
suresi
P430 Histerisiz cevrimi 0.00-2.00 0.1 0.5
P431 Atlama frekansi 1 0.00-maksimum frekans 0.1 0
P432 Atlama frekansi 2 0.00-maksimum frekans 0.1 0
P433 Atlama bandi 0.00-2.00 0.1 0.5
P434 Yukari/Asagi adim 0-10.00Hz 0.1 0.1
P435 Yukari/Asagi hafiza 0: sakla 1: sil 1 0
P500 PLC hafiza modu 0-1 1 0
P501 PLC baslangic modu 0-1 1 0
P502 PLC ¢alisma modu 0: Bir ¢evrim cahs, dur
1: Dur,faal cevrimi tamamla
2: Donglsel calisma 1 0
3: Dongtlsel calismayi durdur
4: Son hizda ¢alismaya devam et
P503 Coklu hiz1 0-Maksimum frekans 0.1 20.0
P504 Coklu hiz 2 0-Maksimum frekans 0.1 10.0
o P505 Coklu hiz 3 0-Maksimum frekans 0.1 20.0
o P506 Cokluhiz4 0-Maksimum frekans 0.1 25.0
P507 Coklu hiz5 0-Maksimum frekans 0.1 30.0
P508 Coklu hiz6 0-Maksimum frekans 0.1 35.0
P509 Coklu hiz7 0-Maksimum frekans 0.1 40.0
P510 Cokluhiz8 0-Maksimum frekans 0.1 45.0
P511 Coklu hiz9 0-Maksimum frekans 0.1 50.0
P512 Coklu hiz10 0-Maksimum frekans 0.1 10.0
P513 Coklu hiz11 0-Maksimum frekans 0.1 10.0
P514 Coklu hiz 12 0-Maksimum frekans 0.1 10.0
P515 Coklu hiz13 0-Maksimum frekans 0.1 10.0




P516 Cokluhiz14 0-Maksimum frekans 0.1 10.0
P517 Coklu hiz 15 0-Maksimum frekans 0.1 10.0
P518 PLCsire 1 0-9999 saniye 1s 100
P519 PLC sure 2 0-9999 saniye 1s 100
P520 PLC stre 3 0-9999 saniye 1s 100
P521 PLCsiire 4 0-9999 saniye 1s 100
P522 PLCsilre 5 0-9999 saniye 1s 0
P523 PLC sure 6 0-9999 saniye 1s 0
h) P524 PLC slre 7 0-9999 saniye 1s 0
() P525 PLC stre 8 0-9999 saniye 1s 0
P526 PLCslre 9 0-9999 saniye 1s 0
P527 PLC siire 10 0-9999 saniye 1s 0
P528 PLC sure 11 0-9999 saniye 1s 0
P529 PLC stire 12 0-9999 saniye 1s 0
P530 PLC stre 13 0-9999 saniye 1s 0
P531 PLC slire 14 0-9999 saniye 1s 0
P532 PLC sure 15 0-9999 saniye 1s 0
P533 PLC ¢alisma yoni 0-9999 1 0
P600 PID baslangic modu 0: Pasif
1: Tus takimindan baslama 1 0
2: Terminalden baslama
P601 PID operasyon modu 0: Negatif
s 1 0
1: Pozitif
P602 Set degeri girisi 0: P604
1:AVI(0-10V) 1 0
2:AVI(4-20mA)
P603 Gergek deger girisi 0:AVI(0-10V)
1:AVI(4-20mA)
1 0
2: Rezerve
3: Rezerve
P604 Dijital set degeri 0.0-%100 %0.1 | %50
P605 Ust limit alarm degeri 0-%100 %1 %100
P606 Alt limit alarm degeri 0-%100 %1 %0
- P607 Oransal kazang 0-%200 %0.1 | %100
o P608 integral siiresi 0-200.0s, 0 ise pasif 0.1s | 0.3s
P609 Tlrev suresi 0-20.00s, 0 ise pasif 0.1s 0.0
P610 Adim miktari 0.00-1.00Hz 0.1 0.5Hz
P611 Uyku frekansi 0.00-120.0Hz, 0 ise pasif 0.1 0.0Hz
P612 Uyku siresi 0-200 saniye 1s 10s
P613 Uyanma degeri 0-%100 %1 0
P614 Gosterge degeri 0-9999 1 9999
P615 Gosterge hane sayisi 1-5 1 4
P616 Gosterge virgil hanesi | 0-4 1 2
P617 Ust limit frekansi 0-maksimum frekans 0.1 48.00
P618 Alt limit frekansi 0-maksimum frekans 0.1 20.00
P619 Calisma modu 0: Her zaman aktif
1: Geri besleme degeri Ust limite
ulasirsa minimum frekansta calis. 1 0

Geri besleme degeri alt limite
duserse PID cgalissin




P700 Haberlesme hizi 0: 4800
1: 9600 1
2:19200
T 3:38400
:-j‘- P701 Haberlesme modu 0: 8N1 ASC
% 1: 8E1 ASC
“§ 2: 801 ASC 0
m 3: 8N1RTU
4: 8E1RTU
5: 801 RTU
P702 Adres 0-240 1 0
P800 | Parametre kilidi 0: Kilitli
1 1
1: acik
P801 | Frekans segimi 0-50Hz 1-60Hz 1 1
P802 | Yiik se¢imi 0: Sabit moment
o 1 1
1: Degisken moment
P803 | Asiri gerilim koruma ayari | Degisir 0.1 degisir
P804 | Dislik gerilim koruma Degisir 01 degisir
ayari
c P805 | Asirisicaklik koruma ayari | 40-120C 0.1 85/95C
5 P806 | Akim gosterge filtre siiresi | 0-10.0 0.1 2.0
o P807 | Analog cikis(V) dusuk 0-9999 1
garpan
P808 | Analog cikis(V) yuksek 0-9999 1
garpan
P809 | Analog cikis(A) disiik 0-9999 1
garpan
P810 | Analog cikis(A) yiksek 0-9999 1
garpan
P811 | Oli bant kompanzasyonu | 0.00-maksimum frekans 0.01 | 0.00
P812 | Yukari/Asagi hafiza 0: Sakla  1:Sil 1 1




8. Hata Ayiklama

Gosterge | Adi Muhtemel neden Coziim
OCO0/UCO | Dururken asirt akim | Sirici arizali Saticiniza basvurun
0OC1/UC1 | Hizlanmada asiri *Hizlanma siresi ¢ok kisa *Hizlanma sdresini arttirin

akim

*V/F egrisi yanlis secilmis
*Motor veya motor
kablosunda kisa devre

*Tork arttirma ayari hatali
*Giris gerilimi cok dusuk
*Donen motora start verilmis
*Parametre ayarlari hatal
*Suricl arizali

*V/F egrisini diizeltin
*Motoru ve kablolari kontrol
edin

*Tork arttirma degerini
dislrin

*Giris gerilimini kontrol edin
*YUk{ kontrol edin

*Donen motoru yakalama
ozelligini kullanin

*Daha buyik surtici kullanin
*Servisi arayin

0c2/uc2

Yavaslamada asiri
akim

*Yavaslama suresi ¢cok kisa
*Sarica yuke uygun degil

*Yavaslama siresini uzatin
*Daha buyik strici kullanin

0c3/uc3

Sabit hizda asiri
akim

*Zayif motor veya motor
kablosu izolasyonu

*Degisken yuk

*Dalgali veya dislik giris
gerilimi

*Slrici kapasitesi uygun degil

*Motoru ve kablolari kontrol
edin

*Yiiki kontrol edin

*Giris gerilimini kontrol edin
*Daha buydik srici kullanin

ouo Dururken asiri *Yavaslama siiresi ¢cok kisa *Besleme gerilimini kontrol
gerilim *Sarici kapasitesi uygun degil | edin
ou1l Hizlanmada asiri *Dalgali veya ylksek besleme | *Besleme gerilimini kontrol
gerilim gerilimi edin
*Sardcd arizah *Frenleme Unitesi ve direng
kullanin
ou2 Yavaslamada asiri *Dalgali veya ylksek besleme | *Yavaslama siresini uzatin
gerilim gerilimi *Besleme gerilimini kontrol
*Arizali frenleme Unitesi veya | edin
direnci *Frenleme Unitesi ve direnci
kontrol edin
ou3 Sabit hizda asiri *Yavaslama siiresi ¢ok kisa *Besleme gerilimini kontrol
gerilim *Dalgali veya ylksek besleme | edin
gerilimi *Frenleme Unitesi ve direnci
*Asir yik kontrol edin
*Fren direnci yanlis segilmis *Fren parametrelerini kontrol
*Fren parametreleri yanhs edin
ayarlanmig
LUO Dururken dusuk *Besleme gerilimi disiik *Besleme gerilimini kontrol
gerilim *Giris faz kaybi edin
LU1 Hizlanmada dugsik *Surlcu arizali *Servisi arayin
gerilim
LU2 Yavaslamada diistk
gerilim
LU3 Sabit hizda dustk

gerilim




oLo Dururken siiriicl *Asirt yak *Y(iky azaltin veya siirlicl
asir ylk *Hizlanma siresi ¢ok kisa glclnl arttirin
oL1 Hizlanmada siirici *Tork arttirma ayarlari hatali *Hizlanma sliresini arttirin
asiri yik *V/F ayarlari hatali *Tork arttirma degerini
oL2 Yavaslamada siiriicii | *Besleme gerilimi duisiik dislrin
asir yik *Hareket halindeki motora *V/F ayarlarini kontrol edin
oL3 Sabit hizda siiriicii start verildi *Giris gerilimini kontrol edin
asiri yik *Yik sikisti *Y(iki kontrol edin
0oT0 Dururken motor *Motor glicli yetersiz *Y{ikU azaltin veya motor
asiri yik *Hizlanma siresi ¢ok kisa glclnl arttirin
*Motor koruma ayarlari cok *Hizlanma siresini arttirin
OT1 Hizlanmada motor dusuk *Motor koruma ayarlarini
asin ylk *Besleme gerilimi diisiik yikseltin
o012 Yavaslamada motor :\,\/A/F aya.rlar| hatali *'-Ijo-r-k:arttlrma degerini
asirt yiik otor izolasyonu zayif Sugurun .
V/F ayarlarini kontrol edin
0oT3 Sabit hizda motor *Motor izolasyonunu kontrol
asir yik edin
ES Acil Stop *Acil stop girisi aktif *Girisi kaldirin
co Haberlesme hatasi *Haberlesme kablosu hasarli *Kabloyu kontrol edin
*Haberlesme ayarlari hatal *Ayarlari kontrol edin
*Haberlesme formati hatali *Formati kontrol edin
20 Kablo kopuk *Gevsek baglant *Baglantilari kontrol edin
*Transmitter arizali *Transmitteri kontrol edin
*Kablo kopuk *Kabloyu kontrol edin
Pr Parametre yazma *Parametre degeri hatali *Ayarlari kontrol edin
hatasi
Err Yanls parametre *Parametre mevcut degil veya | *Bu parametreyi kullanmayin

grubu

kullaniciya agik degil




